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Studijų plano vykdymo suvestinė



Ataskaitinio pusmečio darbų planas
ir jų vykdymo suvestinė



Visų mokslinių tyrimų ir disertacijos
rengimo etapai
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Tyrimo objektas
• Trimačiai taškų debesys, užfiksuoti naudojantis lazerinio skanavimo

aparatais, pritvirtintais prie dronų, leidžia atlikti sudėtingesnę analizę
negu dvimačiai vaizdai. Miškų taškų debesys naudojami miškininkijoje
(medžių inventorizacija) bei infrastruktūroje (elektros perdavimo laidų
saugumas).

• Individualių medžių segmentacija išorinio lazerinio skanavimo 3D
taškų debesyse

• Kol kas vyrauja geometriniai algoritmai, kurių veikimas tankiose medžių zonose ne
idealus, sudėtinga atitaikyti algoritmo parametrus
(per smulkus/stambus segmentavimas);

• Literatūroje pateikiami mašininio mokymosi metodai orientuoti į antžeminius lazeri
nio skanavimo duomenis, arba didelio tankio išorinius (žemas skrydis);

• Sužymėti duomenys individualių medžių segmentacijai reti, gavimo procesas
sudėtingas.



Tyrimo objektas

• Tyrimui bus naudojami viešai prieinami 3D taškų debesys iš nacionalinių 
geoportalų (Estijos, Lenkijos, Lietuvos) ir akademiniai duomenų rinkiniai 
(FORInstance, SYSSIFOSS)

• Tyrimu siekiama išvystyti (tikriausiai giliuoju mokymusi grįstą) metodą, kuris 
geriau negu klasikiniai geometriniai algoritmai segmentuotų išorinius 
žemesnės raiškos taškų debesis

o Dėl anotavimo sudėtingumo, ketiname eksperimentuoti su sintetiniais 
duomenimis bei triukšmingomis anotacijomis



Instance segmentation: išskirti individualius 

medžius

Taškų debesies taškų priskyrimas individualiems 
tos pačios klasės objektams.

Semantinė segmentacija: suklasifikuoti kiekvieną 

tašką kaip žemės, pastato, medžio ir t.t.

Individualių medžių segmentacija





















Kito semestro 
tikslai

• Konferencijoje pristatytame tyrime 
parodžiau, jog iš blogo algoritmo 
galima gauti šiek tiek geresnį

• Aptikau modernių atviro kodo 
segmentavimo algoritmų, kurie 
(validuojant su paviešintu duomenų 
rinkiniu) teigia geresnį tikslumą

• Papildžius eksperimentą šiais 
algoritmais, galimai verta publikacijos

Zhang ir kt. (2024) 

DOI: 10.1080/17538947.2024.2356124



Kito semestro 
tikslai

• OpenStreetMap pažymėtos 73000 
medžių koordinatės (60000 jų Vilniuje)

• Prieinami nacionaliniai Lietuvos, 
Estijos ir Lenkijos taškų debesys

• Medžių koordinatės nėra idealios

• Šalia pažymėtų medžių yra ir 
nepažymėtų

• BONUS: OpenStreetMap galima rasti 
ir kitų objektų koordinates, pvz. suolai, 
stulpai ir t.t.



Kito semestro 
tikslai

• Keli miško plotai Vokietijoje nuskenuoti 
skirtinguose aukščiuose ore, ir nuo 
žemės paviršiaus - SYSSIFOSS 
duomenų rinkinys

• Pateikti ir individualių medžių taškų 
debesys

• Nėra klasių, iš individualių medžių 
nesigauna pilni tikri miškai

• Apdorojus – puikus tyrimas kaip įvairių 
algoritmų segmentavimo kokybė 
priklauso nuo taškų tankio, vertas 
publikacijos



Kito pusmečio darbo planas

1. Išklausyti ir išlaikyti privalomojo dalyko "Fundamentalieji informatikos ir 
informatikos inžinerijos metodai" egzaminą

2. Išklausyti ir išlaikyti pasirenkamojo dalyko "Didžiųjų duomenų analitika" 
egzaminą

3. Pakartoti konferencijoje pristatytą tyrimą su stipresniais klasikiniais 
algoritmais, publikuoti patobulintą tyrimą straipsnyje

4. Paruošti SYSSIFOSS duomenų rinkinį naudojimui mašininio mokymosi 
tyrimuose

5. Eksperimentuoti su neidealiai pažymėtų objektų išskyrimu taškų debesyse
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