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Ataskaitinio pusmecio darbo planas ir
jo vykdymo suvestine

Egzaminai 2022/2023 (11 pusmetis)

Planas Ivykdyta Bukle

Informatikos ir informatikos Informatikos ir informatikos ISlaikytas

inzinerijos tyrimo metodai ir inzinerijos tyrimo metodai ir

metodika metodika

(2023 m. birzelio men.) (2023 m. birzelio mén. 27d.)

Dalyvavimas konferencijose 2022/2023 (II pusmetis)

Planas Ivykdyta Konferencijos tipas

Publikacijos 2022/2023 (Il pusmetis)

Planas Ivykdyta Buklé Publikacijos

tipas
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Tyri m q Masininio mokymosi metodai keliy asmeny kino
_ padeties sekimui realiuoju laiku.
objektas



Tikslas
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Sukurti masininio mokymosi metodg keliy
asmeny kiuno padeties sekimui realiuoju laiku,
Skirtg ktino padeties sekimui ir tasSky
SkaicCiavimui parasiuty sporto laisvojo kritimo
deriniy disciplinoje.
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Uzdaviniai

* |Stirti modernius masininio mokymosi metodus, naudojamus keliy asmeny kiino padéties
sekimui realiuoju laiku.

» Sukurti duomeny rinkinj, skirtg masininio mokymosi metody, skirty keliy asmeny kino
padéties sekimui realiuoju laiku parasiuty sporto laisvojo kritimo deriniy disciplinoje,
vertinimui.

« Pasiulyti masininio mokymosi metoda, tinkamg keliy asmeny kiino padéties sekimui
realiuoju laiku parasSiuty sporto laisvojo kritimo deriniy disciplinoje.

« Atlikti eksperimentinius tyrimus ir jvertinti pasitlytg metodg naudojant sukurtg duomeny
rinkin;.

» Atlikti eksperimentinius tyrimus ir jvertinti pasitlytg metodg naudojant kitus atvirus
duomeny rinkinius, dazniausiai naudojamus keliy asmeny kino padéties identifikavimo
metody vertinimui.
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ViTPose architektdra, Saltinis: Xu, Y., Zzhang, J., Zhang, Q., & Tao, D. (2022). ViTPose:
Simple Vision Transformer Baselines for Human Pose Estimation (arXiv.2204.12484;
Version 3). arXiv. http://arxiv.org/abs/2204.12484

Papildyta masininio mokymosi metody pritaikymo
keliy asmeny kino padéties sekimui realiuoju laiku
analitiné apzvalga,

Paskutiniu metu gerus rezultatus rodo
transformeriy tinkly architektira paremti asmeny
kino padéties atpazinimo ir sekimo metodai,

Vieni jy naudoja konvoliucinius tinklus kaip
pagrindg ir véliau naudoja transformerius kiino
daliy esminiy tasky susiejimui,

Antri, bando naudoti tiktai transformerius kiino
padéciy atpazinimui.


http://arxiv.org/abs/2204.12484

Per pusmetj gauti rezultatai 2/3

Toliau tvarkomas duomeny rinkinys
skirtas metody skirty keliy asmeny kino
padéeties sekimui realiuoju laiku
vertinimui.

Duomenuy rinkinys papildytas vaizdais is
per pusmetj vykusiy laisvojo kritimo
deriniy varzyby (350 vaizdo jrasy, 4025
vaizdai).

Viso rinkinyje dabar 1806 vaizdo jrasai ir
30461 vaizdas.

Suvienodintas atrinkty vaizdy formatas,
anksciau surinkti vaizdai papildyti
trokstamais pozymiais ( kano daliy
koordinatémis ).



Per pusmetj gauti rezultatai 3/3

* Duomeny rinkinys
valomas, pasalinami
netinkami ar
sugadinti vaizdai (dalis
vaizdo uzdengta rezultaty
praneSimo sistemos ir

pan.),

« Atrenkami vaizdai kiino
daliy zyméjimui,

» Atliekamas zyméjimas
naudojant 15 pozymiy.
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Kito pusmecio darbo planas

« Pabaigti fundamentaliyjy informatikos ir informatikos inzinerijos
metody kursa, iSlaikyti egzaminag.

« Papildyti analitine apzvalgg naujausiais publikuotais metodais.

« IS analitinés apzvalgos isrinkti perspektyviausius ir naujausius
metodus, ir atlikti eksperimentus su kuriamu duomeny rinkiniu.
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Klausimai?
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