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Studijy plano suvesting

Dalyvavimas

Studijy metai Egzaminai konferencijose Publikacijos
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1 (2020/2021) 2 2
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111 (2022/2023) 1 1
IV (2023/2024) 1




Ataskaitinio pusmecio suvesting

Dalyvavimas konferencijose

Planas

Jvykdyta

Konferencijos tipas

DAMSS konferencija, 2022
gruodzio 1-3, Druskininkai,
Lietuva

Mindaugas Kepalas, Julius Zilinskas,
“Handling Two-Dimensional Net
Constraint: Its Formulation in MIP
Terms and Empirical Studies of Solvers”

Nacionaline




Moksliniy tyrimy ir disertacijos rengimo etapai

Darbo pavadinimas Atlikimo terminai Pastabos
Disertacijos tiksly ir uzdaviniy formulavimas 2021 rugséjo mén. Atlikta
Literaturos apzvalga Visu doktoranturos metu Atliekama
UZdaviniy teorinis tyrimas Visu doktorantiuros metu Atliekama
Optimizavimo algoritmy programavimas (uzdaviniy sprendimas) Visu doktorantiiros metu Atliekama

Mokslinés literaturos (straipsniy, knyguy) skaitymas,

Visu doktorantiiros metu Atliekama
sisteminimas, analizeé
Dalyvavimas konferencijoje (-ose) 2022 rugséjo meén. Atlikta
Moksliniai straipsniai 2023, 2024 pavasaris Nepradéta

2023 rugséjo mén. -
Disertacijos raSymas
2024 birzelio mén.

Disertacijos jteikimas 2024 birzelio mén.




Gauti moksliniai rezultatai ir planai kitam semestrui

o [Il kurso I semestre gauti moksliniai rezultatai: Zr. moksline
ataskaita, straipsniy Siuo metu néra (planuota III kurso I semestra)

 Planai III kurso Il semestrui:
» Sukurti disertacijos uzdavinio modeliavimo jrankj
* ISbandyti jvairius algoritmus ir strategijas uzdaviniui spresti

* Paruosti pirmayjj straipsnj



InZinieriy uzdavinys

Q

e Uzdavinys. Duotam pastatui iSdelioti atramas }
taip, kad “apkrova” kiekvienai atramai buty kuo
labiau vienoda (lygi). "
 Daugiau apie uzdavinj straipsnyje Belevicius, °
R., Ivanikovas, S., Sesok, D., Valentinavicius, S. t [ —o—o
and Zilinskas, J., 2011. Optimal placement of piles ‘,
in real grillages: experimental comparison of _I

° ° ° ° ° ?
optimization algorithms. Information Technology e , |
Figure 8. The best found solution of grillage No 6

and Control, 40(2), pp.123-132

e 4

Geriausias rastas atramy iSdéstymas vienam
iS pastaty (paveiksliukas is straipsnio)



Uzdavinio apibendrinimas: Network Locations

Tinklas ir jame sugeneruoti taskai, tenkinantys

e Duota: uzdavinio salygas

e Tinklas plokstumoje ./ (“Network”);

e Tasky skaicius M (“Points”), taskai turi

priklausyti tinklui: P, € /', i = 1,..., M; 7

e Minimalus atstumas r, kuris turi skirti bet . 8
kuriuos du skirtingus taskus (“Radius”); 10



Uzdavinio apibendrinimas: Network Locations

e Duota;

e Vektoriné “apkrovos” funkcija

F:{P\,P,,...,Py} — RY (“Objective”);

01545

M

— |

e Nuostoliy (kasty) funkcija cost : |
(“Loss”); oy s

3

0.366

10

e Uzdavinys. Rasti M tinklui priklausanciy
tasky isdéstyma, kad nuostoliai (kastai)
bty minimaluas.

0.98

1.2

2.1

15

1.Y84



Mokslinio darbo kryptis

e Ateities planai: noréciau sukurti modeliavimo
jrankj (interaktyvia programa), kuris leisty/
padéty optimizuoti funkcijas, apibréztas tasky
pozicijoms tinkle arba plokstumos dalyje.

- Optimizuojama funkcija nebitinai turi turéti
analitine israiska.

- Optimizuojama funkcija gali turéti trukius.
e Aktualis uzdaviniai optimizuojant:
- Lokalaus sprendinio radimas.

- Globalaus sprendinio paieska.
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ISsikelti tikslai Il kurso I semestrui (neigyvendinti)

Interaktyvi programa, kuri leidzia iterpti,
isstrinti, perkelti arba fiksuoti tasky padétis
tinkle ir keisti kitus uzdavinio nustatymus. 1

[Sbandyti jvairias optimizavimo strategijas,

siekiant, kad “geras” sprendinys bty rastas
pakankamai efektyviai (greitai). Lp2

lgyvendinti lokalaus sprendinio radimo
metodus (Niutono metodas).

Palyginti optimizavimo rezultatus (algoritmus)
statistiskai (algoritmo sprendinio kokybé vs
sugaistas laikas sprendiniui rasti).
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“DAMSS 2022” praneSimo uidavinys

* Duota:

* Tinklas plokstumoje /4 (“Network”);

* Sandéliy skaicCius M (“Facilities”), juos atitinkantys taskai

turi priklausyti tinklui: P, € A, i =1,..., M;

* N Kkliety (“Customers”) su koordinatémis Q; € R? ir
svoriais w; > 0, j=1,...,N;
* Uzdavinys. Rasti sandéliy pozicijas P, € #,i=1,...,Mir

priskirti klientus sandéliams taip, kad kastai aptarnauti
klientus buty maziausi:

{PiEWIEi:Ii, Z ZWd(PvQ)

=1 jEE,
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Tinklo ribojimai kaip MIP nelygybés

Tasko priklausyma tinklui (P, € A, i = 1,..., M) Allowed regions
galima uzrasyti MIP (mixed-integer-programming) \
nelygybémis. 3(

Toks ribojimas daznai nekeicia uzdavinio tipo:
pavyzdziui, k-means uzdavinys su tinklo ribojimu /e
liecka MIQCP uzdaviniu.

IS tikryjy, ribojimai nebiitinai turi biti segmenty
sajunga: bet kokia atkarpy ir trikampiy sajunga
galima uzZrasyti MIP nelygybémis. Y

Kadangi bet kokj daugiakampj galima suskaidyti j
trikampius, tai bet kokia atkarpy ir daugiakampiy
sajunga galima uzrasyti MIP nelygybémis.

Not allowed regions
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Apibendrintas uzdavinys

* Duota:

- aibé tasky Q, O,, ..., Oy ir jy svoriai wi, w,, ..

Wy > 0

= ribojimai galimoms sand¢liy pozicijoms Py, P,, ..., Py,

= ribojimai (“barriers to travel”) galimam kelionés
., Onitaskus P, P,, ..., Py,
nulemiantys atstumo “metrika” d(P, Q) taSkams

marsrutui is tasky Q;, O,, ..

P,0 € R?

* Rasti: taskus Py, P,, ..., P,, kurie tenkina ribojimus ir kad
atstumy suma (atsizvelgiant j barjerus) iki tasky

M

.0, ...0ybiuty maziausia: min d(P., O.
0,.Q,....Qy bity PPPMPMZZ (P, Q)
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