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Planas

* Visi egzaminai iSlaikyti. Rinktiniai matematinés fizikos
lygCiy skyrial, skaitinial metodal, optimizavimo
metodail ir |y talkymas, dirbtiniai neuroniniai tinklai.

e Paskelbti du mokslinial straipsniai.

 Siuo metu ruosiami du straipsniai disertacijos tema.
Vieno IS |y visl skaltinial tyrimail jau atliktl, tekstas
paruostas, ruosiamas issiysti redakcijal. Antrojo
straipsnio skaitinial tyrimai, susije su skaitinio
algoritmo stabilumu, atlikti, ruoSiamas tekstas.



Planas

o Skaitytas pranesimas 7-oje jaunujy mokslininky
konferencijoje Fiziniu ir technologijos mokslu tarpdalykiniai
tyrimai.

* PranesSimas tarptautingje konterencijoje 30th Nordic
Seminar on Computational Mechanics (NSCM30), 2017,
Technical University of Denmark, Copenhagen. PraneSimo
pavadinimas PID-controlled flow-through bioreactor.

o Skaitytas pranesSimas 3rd NESUS Winter School and PhD
Symposium on Data Science and Heterogeneous
Computing 2018, Ruder Boskovic Institute, Centre for
informatics and computing, Zagreb, Croatia.



2018-2019 m. m.
moksliniy tyrimy planas
Gauty duomeny analize, apibendrinimas, iSvady

parengimas. Modeliavimo rezultaty analizeé ir
optimaliy parametry parinkimas.

Pasidlyti matematinius ir kompiuterinius modelius
valdomiems bioreaktoriams.

|ISanalizuoti diferencialinés sistemos skaitinio
algoritmo stabiluma.

Atliktli valdymo mechanizmo tyrima.
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Matematinis modelis

Dituzijos—reakcijos netiesiniy diferencialiniy lygcCiy sistema
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Matematinis modelis

Konvekcijos—reakcijos netiesiniy diferencialiniy lygcCiy
sistema
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Matematinis modelis

Konvekcijos—difuzijos—-reakcijos netiesiniy
diterencialiniy lygCiy sistema
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Matematinis modelis

Nelokall krastiné sglyga, PID valdymo algoritmas

2D, (™

m2 — n?2

e(t) = Q(t) P(x,t)dx,

de(t)
dt

S(d,t) =K,e(t) + K, /T e(T)dr + Ky

0<m,n <d, 0<t<T.



Matematinis modelis

Nelokall krastiné sglyga, PID valdymo algoritmas

2D "
(1) = Q) ~ 220 [ P(a 1)
T
a(t) = Kye(t) + K, / e(T)dr + Ky dz(tt)
0

0<m,n <d, 0<t<T.
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(P) molar flow rate and set-point (@) function Q(t).
Parameters K, = 3 x 10°,K; =4 x 10%, K4 = 1.2 x 10”.
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Naujl atliktl tyrimal

» Bendradarbiaujant su Vytauto Didziojo universiteto
mokslininku prof. dr. Arvydu PovilaiCiu gauti
laboratorinial eksperimental naujam konvekcijos--
reakcijos modeliul, atlikta duomeny analize.

» Valdymo mechanizmas pritaikytas modeliuoti
nitratais uztersto vandens valyma, kai koncentracija
Kinta laike.

» Skaitinio algoritmo stabilumo tyrimas.
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Denitrifikacijos
ploreaktoriaus valdymas

* Eksperimentiniy duomeny ekstrapoliavimas
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Denitrifikacijos
ploreaktoriaus valdymas

- (C(NOs3) outflow C(NOs3) outflow set-point == C(NO3) inflow

— -+ Flowthrough rate
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-~

Flowthrough rate, ¢, m-val=*

Denitrifikacijos
ploreaktoriaus valdymas

— - Flowthrough rate = = C(NO3) outflow === C(NOs3) outflow set-point
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min Re(A)

Skaitinio algoritmo stabilumo
tyrimas

e Skaitinio algoritmo matricos tikriniy reikSmiy tyrimas
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min Re(A)

Skaitinio algoritmo stabilumo
tyrimas

e Skaitinio algoritmo matricos tikriniy reikSmiy tyrimas
pagal reakcijos greiCio parametrg Vmax.
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Dekoju uz demes



