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Planas

Yra paskelbtas vienas mokslinis straipsnis, kuris buvo pateiktas
recenzuojamojo leidinio redakcijai pries jstojant | doktorantdra;

Siuo metu yra ruodiamas antras straipsnis disertacijos tema;

Skaitytas pranesimas 7-oje jaunyjy mokslininky konferencijoje
,Fiziniy Ir technologijos moksly tarpdalykinial tyrimai”;

S.m. spalio 25-27 dienomis Kopenhagoije (Technical University of
Denmark) bus skaitomas pranesSimas tarptautingéje konferencijoje
30th Nordic Seminar on Computational Mechanics (NSCM30).
PraneSimo pavadinimas yra PID-controlled flow-through bioreactor.

Turejau islaikyti vieng egzaming kurj laikysiu Siais metais gruodzio
15d.
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Matematinis modelis
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Matematinis modelis

Nelokali krastiné salyga (PID valdymo algoritmas)

2D m
(1) = Q) ~ 2 [ Pla.t)dr
T
S(d,t) =K,e(t) + K, / e(T)dr + Ky dz(tt) ,
0

0<m,n <d, 0<t<T.



Naujl atliktl tyrimal

» |StekancCio miSinio sudéties kontrolé;

» Bioreaktoriaus ilgio jtaka valdymui;

» Biorea
pirmta

Ktoriaus valdymas kontroliuojant vaisto

KO sléeq;



|IStekancio miSinio
sudeties kontrolé

e Substrato patekimas | organizma ne visada
naudingas (gali bati kenksmingas);

 Modelio parametrai optimizuojami P/S santykiui
1/103—1/104;

 Didinome bioreaktoriaus storj, tyréme Vmax |taka;



Bloreaktoriaus 11gio
itaka valdymul

 Modeliavome jvairiy ilgiu bioreaktorius, padidine
g IKI 5 cm, bioreaktoriaus modelis ilgal uztrunka
stabilizuodamas valdyma;

* Eksperimentinial skaiCiavimai parodé efektyvyj
valdyma esant 1 cm ilgiui;
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2017-2018 m. m.
moksliniu tyrimuy planas

* [yrimo metodikos sudarymas;

* Jeorinis tyrimas: i1Sanalizuoti skaitinio algoritmo
stabilumag. Optimizuoti skaitinj algoritma;

 Empirinis tyrimas: bioreaktoriaus skaitiné analize
naudojant superkompiuter|. Gautu rezultaty
palyginimas su eksperimenty duomenimis.
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